gespeicherte Daten

MTS_Baugrube_2016-12-22_00_DGMOben dgl
MTS_Baugrube_2016-12-22_00_DGMHumus.dgl
MTS_Baugrube_2016-12-22_00_DGMUnten.dgl
Points Andl ines xml

Definition Baugrube

Sohlhihe -200m
Arbeitsraum 1m
Béschimgswinkel 60°
Humusstirke 02m

Ergebnisse Baugrube

mittlere Héhe 0.00 m
Gesamtfliche 3407 m*
Sohlflache 191.90 m*
Gesamtvolumen 600.078 m*
Aushub 532190 m’

Hummusabtrag 67888 m’

MTS-GEO

Praxislosung

Baugrubenassistent verwenden

Giiltig ab:
(Stand: 2017/01/1.2) E I M I s
mebhr Prmovilion
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2 Einleitung

Der Baugrubenassitent bietet eine einfache und schnelle Mdéglichkeit, ein geplantes Bauvorhaben
auf der grinen Wiese durchzufihren. Mit Rover und Toughpad, oder naturlich auch mithilfe des
Baggers (Baggerloffel) erstellen Sie in klrzester Zeit ein realistisches Modell der geplanten Baugrube
und berechnen sofort nach der Vermessung alle fur die Abrechnung notwendigen Angaben wie die
Flache, den Aushub. Das AufmaB steht Ihnen als digitales PDF-Dokument fur die Vorlage und Ab-
rechnung beim Auftraggeber(z.B. Bauherrn) zur Verfligung. Falls Thnen bereits ein digitales Gelan-
demodell zur Verfligung steht, kdnnen Sie unmittelbar nach der Baugruben-Aufnahme eine realis-
tische Darstellung der zukliinftigen Baugrube erzeugen. Der Plan kann direkt nach der Aufnahme
vom Baggerfihrer im MTS-NAVI weiterverwendet werden: er kann sofort mit den Aushubarbeiten
anhand des digitalen Planes beginnen.

3 Vorbereitung

Bereiten Sie die notwendigen Gerate fur den Einsatz vor. Eine ausfuhrliche Beschreibung finden Sie
in der Praxislésung: Einen Rover in Betrieb nehmen.

Hinweis: Diese Aufgabe kénnen Sie auch problemlos mithilfe des eingemessenen Baggerléffels an Ihrem Bag-
ger durchfihren!

e Toughpad in Betrieb nehmen
e Rover in Betrieb nehmen und mit dem Toughpad verbinden.

¢ Verwenden Sie die Basis oder den Korrekturdatendienst, falls Sie ausreichend Internet-Emp-
fang haben.

¢ Konfigurieren Sie im MTS-GEO ihre Baustelle, Gewerk, Rover und Stab.

4 Eine Baugrube erstellen

Der Baugrubenassistent ist so gegliedert, dass Sie von Oben nach Unten die Aufgaben bearbeiten
kénnen. Wie bei einem Kochrezept flhren Sie Schritt fir Schritt die jeweiligen Arbeiten auf der
Baustelle durch. Zum Schluss haben Sie ein fertiges 3D Baugrubenmodell und das Aufmal3 als PDF
Dokument fur die Abrechnung zur Verfliigung. Die Daten sind im Gewerk gespeichert und kénnen
von dort im MTS-NAVI weiterverwendet, oder exportiert und woanders verwendet werden.

Und so erstellen Sie eine Baugrube:

1. Starten Sie das MTS-GEO.
2. Bestatigen Sie den Konfigurationsdialog mit Ok.

Sie befinden sich im Navigationsdialog.

3. Wahlen Sie im Befehlsmen( den Befehl Assistenten =
4. Wahlen Sie Baugrube Baugrube

Der Baugrubenassistent startet.


https://doku.mts-online.de/display/MS/MTS-GEO+-+Einen+MTS-Rover+in+Betrieb+nehmen
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Héhenibarprifung

Sohlhéhe m

Arbeitsraum m

Béschungswinkel | g'acJ

nts prechindi: DIN sind vinuhabon |

Humusstarke m

Flache 0.00 m*
Humusabtrag 0.000 m*
Aushub 0.000 m*

&~

4.1 Hoheniberpriifung

1. Wahlen Sie den Befehl HOHENUBERPRUFUNG ""**Ptne

Info 3

“~ Bekannter Punkt (Punktauswahl)

* Hohe manuell eingeben

(— Ok

2. Wabhlen Sie
e Den Befehl BEKANNTER PUNKT (PUNKTAUSWAHL). Sie haben bereits einen bekannten
Mess- oder Festpunkt, Uber den Sie den Standort sowie Hohendaten erhalten und der
digital im Gewerk vorhanden ist. Gehen Sie zu den bekannten Messpunkt und setzten
den Rover dort ab.
e den Befehl HOHE MANUELL EINGEBEN. Sie haben noch keinen Messpunkt auf der Bau-
stelle. Geben Sie manuell die bekannte Hohe ein. Sie finden die Hohenmarke meist
auf einer steckung oder einem markanten Pfosten in der Nahe der Baustelle.

e

e Geben Sie als Hohe den Wert 0 ein, wenn Sie ,,auf der griinen Wiese” eine Baugrube
erstellen wollen.

3. Fuhren Sie die Messung mit © durch.

Es wird eine langere Messung durchgefuhrt, damit die Hohe mdglichst korrekt aufgenommen wer-
den kann.

Denken Sie daran, je ldnger Sie messen, desto genauer kann der Standort berechnet werden. Halten Sie den
Roverstab im Lot und méglichst stabil. In der Regel ist die wichtigste Messung eine korrekte Héhenangabe!

Passen Sie die Messdauer an, falls Sie den Standardwert dndern wollen. Es stehen lhnen verschiedene Zeitin-
tervalle zur Verfligung.
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Hohe eingeben

Hihe

Messdauer auswahlen:

I |

1/4 - Min (15 Sek)

Cancel

Der Bestatigungsdialog dient als Protokoll und fir Sie als Kontrolle der gerade getatigten Messung.

Hinweis

Messungen erfolgreich abgeschlossen.

Sie arbeiten jetzt mit der

gewiinschten Bezugshéhe.

Abweichung zum lokalen Héhenpunkt: 47.69 m

Messgenauigkeit: 0.000 m

SUPPORT-HOTLINE
Wenn Sie nicht weiterkammen,
fen Sie uns einfach an
Tel: +49 7386 9792-110

Mail: 3D-Support@MTS-online.de
Abbruch Wiederholen OK

www MTS-online de

4.2 Baugrubengeometrie definieren

4.2.1 Sohlhohe bestimmen

1. Geben Sie die Sohlhéhe der Baugrube ein (im Beispiel eine 2 Meter tiefe Baugrube).
Hier haben Sie 2 Moglichkeiten:
e Wenn Sie zuvor als Hohe 0 Meter eingegeben haben, also keinen Hohenbezug defi-
nierten, dann mussen Sie nun ,— 2 Meter” eingeben.
e Wenn Sie zuvor HOhenmeter eingegeben haben, dann geben Sie jetzt 2 Meter weni-
ger ein (z.B. Hohenangabe 725 Meter, Sohlhéhe 723 Meter
2. Bestatigen Sie mit Ok.

4.2.2 Baugrubenform definieren und messen

Um lhnen die Arbeit im Gelande zu erleichtern und das Arbeiten effektiv zu gestalten bietet der
Baugrubenassistent verschiedene Grundformen an, Uber die Sie schnell ein Ergebnis erzielen koén-
nen.

1. Wahlen Sie die Grubenform.

Sie haben verschiedene Moglichkeiten zur Auswahl. Wahlen Sie die Form, die der Geometrie der
Baugrube am nachsten kommt.

Wenn Sie mit den Messungen beginnen erhalten Sie Unterstitzung, indem Sie den Schalter Punktaufnahme

mit Hilfe = =% betatigen.
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Bei der Aufnahme der Messpunkte ist es wichtig, dass Sie die Punkte immer in einer Richtung messen.
Dabei ist es unerheblich ob Sie die Aufnahme im Uhrzeiger oder Gegenuhrzeiger Sinn durchflihren.

Unter keinen Umstanden durfen Punkte Uber Kreuz eingemessen werden.

2. Losen Sie die Messung mit dem Messknopf

£ Punitaufnahme Punkie € Punkie
mit Hilfe autnehmaen autnehmaen

die bendtigten Messpunkte.

R

Geometrie

Viereck

2]

P3

P1 P2

Punitaufnahme Punkie
«~ mitHife

sutnehman

Vorgang

Sie messen vier Punkte
Uber die Baugrube
aufgespannt wird.

¢ aus. Messen Sie in der korrekten Reihenfolge

Beschreibung

Absteckvariante 1

Berechnetes Rechteck

Sie messen zwei
Punkte und einen zu-
satzlichen Messpunkt

Dies ist gelegentlich
notwendig wenn Hin-
dernisse auf dem Ge-

v oo ! fur die Richtung und | lande eine direkte
] : T[ . geben dann den senk- | Messung des Umrisses
o MGssstoss -6z rechten Abstand T (m) | der zuklnftigen Bau-
S zu Punkt P1 und P2 an. | grube behindern.
Absteckvariante 2 Sie messen eine Einfache und schnelle
. Grundlinie P1-P2 und | MaBaufnahme, wenn
Dreipunkt Rechteck einen dritten Punkt Sie rechtwinkelige
- -, auf der gegenlberlie- Baugruben ausheben
i i genden Seite. Das Sys- wollen, wie z.B. fir Ga-
Y L. ¥ tem berechnet daraus | ragen.
eine rechtwinklige
Baugrube
Geometrie Vorgang Beschreibung
. Vieleck (im Uhrzeigersinn) Sie starten von einem BaumaBnahmen wie
£ . Punkt P1 aus und neh- Gebaude.
= R i en men beliebig viele Eck-
b S : ______ j punkte entlang der zu-
o2 2 kiinftigen  Baugrube
>~ auf.
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Vieleck (im Gegenuhrzeiger-
sinn)

4@

----93

zore

Sie starten von einem
Punkt P1 aus und neh-
men beliebig viele Eck-
punkte entlang der zu-

BaumaBBnahmen wie

Gebaude.

Ty . e
e kinftigen  Baugrube
" auf.
‘ Geometrie Vorgang Beschreibung
Kreis Gber zwei Punkte aufge- Sie messen das Zent- Einfache und schnelle
spannt rum P1 und einen | MaBaufnahme, wenn
P zweiten  Messpunkt Sie einen Teich oder

Kreis

“-._,._.
P2

der auf dem Kreisum-
fang liegt.

Pflanzgruben far
Baume ausheben wol-
len.

Absteckvariante 1

Kreis Uber drei Punkte aufge-
spannt

Sie definieren einen
Kreis Uber drei (oder
mehr) Punkte die auf
dem Kreisumfang lie-
gen.

Einfache und schnelle
MaBaufnahme, wenn
Sie kreisformige Bau-
gruben ausheben wol-
len, jedoch Hindernisse
im Kreiskern eine Auf-
nahme des Kreiszent-
rums verhindern.

Absteckvariante 2

Kreis Uber einen Punkt und
Hilfspunkt aufgespannt

_______

Sie messen einen
Punkt P1 auf dem
Kreisumfang, dazu ei-
nen Punkt P2 und Ein-
gabe der Radiuslange.
Das System berechnet
Uber den Radius den
Kreis.

Einfache und schnelle
MaBaufnahme, wenn
Sie kreisférmige Bau-
gruben ausheben wol-
len, jedoch Hindernisse
im Kreiskern eine Auf-
nahme des Kreiszent-
rums verhindern.

Absteckvariante 3

Kreis Uber Einpunkt-Messung

e T
e '.\
I
K R
]
1
LY

P1

\,
P

N,
",

. -
e

Sie messen das Zent-
rum P1 und geben den
Radius ein.

Schnellste Moglichkeit
eine kreisférmige Bau-
grube zu erstellen.

4.2.3 Arbeitsraum angeben

1.

Geben Sie einen Wert fur den Arbeitsraum an (z.B. 0,5 Meter).
2. Geben sie einen Boschungswinkel an (z.B. 60 Grad).

Entsprechende DIN sind einzuhalten!

3. Geben Sie die Starke der Humusschicht an.

4.2.4 Mit Gelandemodell verschneiden

Hier haben Sie verschiedene Maoglichkeiten.
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‘ Gelandemodell Beschreibung

DGM wahlen Wenn Sie bereits ein Urgelande aufgenommen haben, dann wahlen
sie nun diese Gelandemodell und verschneiden Sie die aufgenom-
mene Geometrie damit. Dies ist die genaueste Methode

Einstich bestimmen Funktion noch nicht implementiert.

Ohne (geschitzt) Falls Sie kein Gelandemodell, wie z.B. ein Urgelande bereit haben.
Eine Ebene wird anhand der Aufnahmepunkte rechnerisch erstellt.
Etwaige Hugel oder Senken im Urgelande werden naturlich nicht be-
rucksichtigt.

4. Wahlen Sie einen Wert.

Nun berechnet das System die Baugrube und gibt Sie im Plan als Konstruktionsobjekt aus.
5 AufmaB erstellen

5.1 PDF Dokument ausgeben

Bevor Sie mit Ok die Arbeiten abschlieBen, kénnen Sie Uber den Schalter PDF das AufmafB als Print-
Version erstellen.

1. Wahlen Sie PDF <« ,
Das System zeigt die Protokoll-Vorschau an.

2. Wenn Sie eine digitale Unterschrift auf dem Dokument hinterlegen wollen. Nehmen Sie den
Stift des Toughpads zur Hand und bestatigen Sie mit Ok.

Es 6ffnet sich der Unterschrift-Dialog Auftragnehmer, in dem Sie mit dem Stift ihre Unterschrift
schreiben.

3. Bestatigen Sie mit Ok

Es 6ffnet sich der Unterschrift-Dialog Auftraggeber, in dem Sie den Verantwortlichen der Auftrag-
geberseite gegenzeichnen lassen.

4. Bestatigen Sie mit Ok

Auftragnehmer z Auftraggeber X
Mitarbeiter anlegenTXT_anlegen v Mitarbeiter anlegenTXT _anlegen v
<« i} v €« 77 |

Das System speichert die Daten als PDF-Dokument unter C:\mts-pilot-data\current\Baustelle\... im an-
gezeigten Ordner.
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Hinweis

Datei

Messprotokoll_MTS-
Hayingen_2016_12_21_142643 pdf
in Gewerk gespeichert

SUPPORT-HOTLINE
Wenn Sie nicht weiterkommen,
rufen Sie uns einfach an
Tel: +49 7386 9792-110

Mail: 3D-Support@MTS-online.de
OK

www MTS-online de

5.2 Daten nach REB Verfahrensbeschreibung 22.013 ausgeben

1. Wahlen Sie den Schalter REB 22 ™, wenn Sie die Angaben entsprechend der REB VB 22.013
(Standard Ausgabe nach REB Verfahrensbeschreibung 22.013 Rauminhalte und Oberflachen
aus Prismen Ausgabe 2012) ausgeben wollen.

Das System speichert die Daten unter C\mts-pilot-data\current\Baustelle\... mit der Dateiendung
_REB im angezeigten Ordner. Es werden 4 Datenformate fur die Weiterverarbeitung ausgegeben:

‘ Dateityp Beschreibung
.DAT REB-Ausgabe der beiden Horizonte (Obere Flache, untere Flache,
dgm)
.LST Daten mit der Berechnung der Geometrie
.PDF PDF-Output mit Druckdarstellung der Massenberechnung.
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