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2 Vorwort

Diese Bedienungsanleitung ist Teil des MTS-GEO und erleichtert Ihnen das Kennenlernen sowie den
Umgang mit dem MTS-GEO und seinen Hardware-Komponenten.

Diese Bedienungsanleitung richtet sich an alle Personen, die das MTS-GEO nutzen und mit der Hard-
und Software arbeiten. Diese Bedienungsanleitung muss allen Personen, die mit dem MTS-GEO ar-
beiten, jederzeit zuganglich sein.

Bei Montage- oder Bedienungsfehlern, mangelnder Wartung / Instandsetzung, und nicht originalen
Ersatzteilen kdnnen keine Gewahrleistungsanspriche gegentber der Firma MTS Maschinentechnik
Schrode AG geltend gemacht werden.

Die Firma MTS Maschinentechnik Schrode AG lehnt jede Haftung ab wenn werkseitig installierte
Programme geandert werden, wenn zusatzliche Software installiert wird oder wenn der MTS-GEO
abweichend von der in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen bestimmungsgemaBen
Verwendung eingesetzt wird.

Gewabhrleistungs- und Haftungsbedingungen der allgemeinen Geschaftsbedingungen der Firma
MTS Maschinentechnik Schrode AG werden durch vor- und nachstehende Hinweise nicht erweitert
oder ersetzt.

Bei Bedarf erhalten Sie hier weitere Informationen:

MTS Maschinentechnik Schrode AG
Ehrenfelser Weg 13
72534 Hayingen

Tel.: +49 7386 9792-0
Fax.: +49 7386 9792-200
Mail: info@MTS-online.de

Web: www.MTS-online.de
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2.1 Rechtliche Hinweise

Die Produkte der Firma MTS Maschinentechnik Schrode AG unterliegen einer kontinuierlichen Wei-
terentwicklung. Aus diesem Grund behélt sich die Firma MTS Maschinentechnik Schrode AG Ande-
rungen in Form, Ausstattung und Technik vor.

Diese Bedienungsanleitung wird ohne jegliche Gewahrleistung von MTS Maschinentechnik Schrode
AG verdffentlicht. Korrekturen und Anderungen dieser Bedienungsanleitung kénnen von MTS Ma-
schinentechnik Schrode AG jederzeit und ohne Ankindigung vorgenommen werden. Alle Abbildun-
gen dienen ausschlieBlich der Illustration und zeigen nicht immer exakte Darstellungen lhres Gerats.

2.2 Mitgeltende Unterlagen

Neben dem Inhalt dieser Bedienungsanleitung sind folgende Dokumente fiir das Arbeiten mit dem
MTS-GEO und seinen Hardware-Komponenten zu beachten:

*» Quick Guide fir den das GNSS-Empfangergerat SP80, weitere Informationen und eine
ausfihrliche  Betriebsanleitung sind auf der Hompage des Herstellers:
www.spectraprecision.com/ veroffenlicht

» Betriebsanleitung fur den MTS-Pilot und MTS-GEO



http://www.spectraprecision.com/
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3 Sicherheit

3.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

Beachten Sie zur Vermeidung von Personen- und / oder Sachschaden alle Angaben und Hinweise in
dieser Bedienungsanleitung.

Hinweise zur Sicherheit von Personen sowie Hinweise fiir den sicheren Umgang mit dem MTS Pilot
und weiterfuhrende Informationen sind durch entsprechende Symbolik in der Bedienungsanleitung
gekennzeichnet.

Spezifische Sicherheitshinweise finden Sie an den betreffenden Textstellen in der Bedienungsanlei-
tung.

Neben der Bedienungsanleitung gelten die im Verwenderland verbindlichen UnfallverhiGtungsvor-
schriften sowie die nationalen Gesetze und Verordnungen.

Fir Sach- und / oder Personenschaden, die durch die Nichteinhaltung von Sicherheitshinweisen ent-
stehen, Ubernimmt der Hersteller keinerlei Haftung.

In dieser Betriebsanleitung werden Warn- und Sicherheitshinweise verwendet, um Sie vor Verletzun-
gen oder vor Sachschaden zu warnen. Lesen und beachten Sie diese Warnhinweise immer um Ver-
letzungen oder Tod zu vermeiden!
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4 Einleitung

Diese Anleitung beschreibt die Vorgehensweise, wie Sie einen MTS-Rover in Betrieb nehmen. Schritt
fur Schritt kénnen Sie hier nachverfolgen, wie Sie den Rover zusammenbauen, mit dem Toughpad
verbinden und im MTS-GEO nutzen kénnen.

5 Teileliste des MTS-Rover

Zur Uberprifung auf die Vollstandigkeit des Rovers und seines Zubehérs dient die folgende Zusam-
menstellung. Eine Ubersicht der Bauteile ist im Koffer hinterlegt. Eine Zusammenstellung finden Sie
im Anhang-Kapitel dieses Dokuments.

5.1.1 Roverstab

e 2-teiliger Roverstab (mit aufschraubbarer Roverspitze)
e Libelle und Kompass (an Rover-Antennenstab montiert)

5.1.2 Roverkoffer

Der Hartschalenkoffer beinhaltet die Standardausriistung und darlber hinaus wichtige Erweite-
rungskomponenten fur den Betrieb des Empfangergerates und der Toughpads.

¢ Rovertop GNSS-Empfanger SP80 mit eingebautem UHF-Modul

e Funkantenne

e 2 Lithium-lonen Akkus fir den GNSS-Empfanger SP80

Li-lonen Ladegerat fir die Rover-Akkus

e Toughpad-Ersatzakku mit Adapterschale

e Verschlussplatte fir den Empfanger, wenn die Funkantenne entfernt wurde
e Verbindung Halterung zum Rover-Antennenstab

e Halterung fir Toughpad

e Roverstab-Verlangerung 25 cm (in blauem Schutznetz verpackt)

Bis Mitte 2016 wurden zweiteilige Roverstidbe mit einer Gesamtlange von 2m verwendet. Die neuen Stabe aus
Karbonfasern erreichen eine Gesamtldnge von 1,75m und missen mit dem 25cm langen Zwischenstiick auf 2m
verlingert werden!

Funkantenne

7
GNSsSs-Empfanger SP80

(A

Zwel Li-lonen Akkus

/N W

Toughpad-Ersatzakku mit
Adapterschale

\ Toughpad-Halterung

Verbindung Toughpad-Halterung

Li-lonen-Akku adegerat

-
b

Verschlussplatte fur den
Empfanger

Antennenstabverlangerung 25cm r/

5.1.3 Zusaitzliche Aussstattung im Roverkoffer

e Ladegerat mit Adapterkabel flir Ersatz-Akku Toughpad. Das Ladekabel des Toughpads ist
kompatibel mit dem Ladegerat und kann dort genutzt werden.

e Ladegerat mit Adapterkabel fir Akkus des Empfangers.

e Graue Ladeschale fur die Akkus des Empfangers

-6 -
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Hinweis: Die Empfangerbatterien werden niemals gleichzeitig geladen, sondern der Reihe nach. Daher wird
nur die Leuchte eines Faches blinken.

e Bandmal
¢ Konfigurationskabel

5.1.4 Betriebsanleitungen

e Panasonic Toughpad
¢ QuickGuide SP80

6 Vorbereitungen

Der SP80 ist das Empfangergerat fir Satellitendaten. Uber dieses Gerét bezieht das MTS-GEO alle
notwendigen Positionsdaten, die zur Messpunktaufnahme notwendig sind. Der SP80 von Spectra
Precision ist ein GNSS-Empfanger einer neuen Generation. Der SP80 ist ein Empfangergerat zum
Verfolgen und Verarbeiten aller verfligbaren GNSS-Signale, damit Sie von den zuverlassigsten Mes-
sungen und der hochstmoglichen Genauigkeit profitieren konnen. Weitere Informationen tber das
Gerat erhalten Sie Uber die Homepage www.spectraprecision.com.

Damit das MTS-GEO mit dem Rover arbeiten kann, mussen folgende Vorbereitungen getroffen wer-
den:

¢ In Toughpad eine gultige SIM-Karte einlegen

Hinweis: Eine SIM-Karte ist bei Auslieferung des Geréts bereits eingebaut.

e Rover SP80 in Betrieb nehmen
e Bluetooth-Verbindung zwischen Rover und Toughpad herstellen

6.1 In Toughpad eine giiltige SIM-Karte einlegen

Bei der Nutzung eines Korrekturdatendienstes ist es notwendig eine SIM-Karte des Internet-Betrei-
bers zu installieren.

1. Toughpad umdrehen und auf das Gesicht legen

2. Den Toughpad-Akku entfernen

3. Schutzklappe der SIM-Kartenaufnahme |6sen und abnehmen

4. SIM-Karte in die daflir vorgesehene Aufnahme korrekt einlegen (siehe Bild)

Schutzklappe der SIM-Kartenaufnahme montieren
Toughpad-Akku montieren

ow
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6.2 Eine Verbindung zum Internet herstellen

Ohne eine Verbindung zum Internet ist ein Korrekturdatendienst mit dem Toughpad nicht moglich.
Legen Sie deswegen am Toughpad die SIM-Karte ihres Providers ein, wie es im Kapitel Vorbereitung
beschrieben wurde.

Und so stellen Sie eine Verbindung zum Internet her:

Starten Sie das Toughpad
Wechseln Sie auf den Desktop

Wahlen Sie in der Tray-Leiste (rechts unten am Bildschirm) das Symbol
Wahlen Sie ihren Provider und dann den Befehl VERBINDEN
Das System stellt eine Verbindung ins Internet her.

uhwnN=

" Verbindung 2 von 3 wird getestet

6. Halten Sie die PIN und die PUK bereit, damit Sie sich ins Netz lhres Providers einloggen kon-
nen.

7 Rover in Betrieb nehmen

Bauen Sie nun den Rover zusammen. Die Teile sind in der Stangentasche und im Rover-Koffer ver-
staut. Vergessen Sie nicht, das Toughpad und den Toughpad-Ersatzakku (im Roverkoffer) zuvor auf-
zuladen!

7.1 Roverstab zusammenbauen

In einem ersten Schritt bauen Sie den Roverstab zusammen.

1. Nehmen Sie beide Stabe aus der Hulle heraus
2. Verschrauben sie die beiden Stabe am Schraubgewinde

Achtung: Die Roverstabe missen spaltfrei und fest miteinander verschraubt sein, da sonst die Héhe des Rovers
(2m) nicht korrekt ist und die Messungen fehlerhaft sind.
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7.2 Toughpad-Halterung montieren

In einem zweiten Schritt montieren Sie die Toughpad-Halterung an den Roverstab.

1. Belassen Sie die Toughpad-Halterung im Koffer

2. Verbinden Sie das Verbindungsstlick mit der schwarzen Klemmverschraubung auf dem Kopf
der Toughpad-Halterung

3. Drehen Sie die Klemmschraube fest.

4. Nehmen Sie die Toughpad-Halterung mit dem Verbindungsstiick aus dem Koffer

5. Winkeln Sie die Alu-Klemme in einem rechten Winkel von der Toughpad-Halterung an und
drehen sie fest.

6. Befestigen sie die Toughpad-Halterung etwa mittig am Roverstab.

An welcher Stelle genau der Schwerpunkt des Gerates ist, ist eine Sache der Erfahrung. Ein glnstiger Schwer-
punkt erleichtert das Tragen des Rovers im Gelande und erméglicht eine ,,ruhige Hand” bei Messungen.

7.3 Rovertop-Empfanger SP80 montieren

Als nachstes montieren Sie den Empfanger und schrauben ihn auf den Roverstab.

1. Nehmen Sie das Empfangergerat aus dem Koffer und legen es auf einer stabilen und saube-
ren Unterlage auf den Kopf.

Notieren Sie sich die Seriennummer des Geréts (SIN). Wenn sich das Gerat spdter mit dem Toughpad Uber
Bluetooth verbindet bendétigen Sie die letzten sechs Zahlen der Seriennummer zum Erkennen des Gerats! Es
empfiehlt sich, die Seriennummer im Roverkoffer zu hinterlegen.

2. Verschrauben Sie die Funkantenne am daflir vorgesehenen Gewinde mittig am Empfanger.
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Hinweis: Die Funkantenne dient dazu, die Korrekturdaten von der Basis zu erhalten. Wenn sie mit Korrektur-
daten vom Internet (Korrekturdatendienst, SIM-Karte) beziehen, wére die Funkantenne nicht notwendig, da
die Daten Uber das Toughpad bezogen werden.

Empfehlung ist aber, die Funkantenne in jedem Fall zu montieren!

3. Setzen Sie die Batterien in die Batteriefacher ein.

Achten Sie darauf, dass die Batterien korrekt eingesetzt sind, ansonsten schlieBen die Deckel nicht sauber.

4. VerschlieBen Sie die Batteriefacher

5. AnschlieBend das Empfangergerat auf den Roverstab aufschrauben.
6. Die Antenne dazu in den Roverstab einfiihren und danach den Empfanger fest verschrauben.

Wichtig: Das Empféngergerdt und der Roverstab missen spaltfrei und fest miteinander verschraubt sein, da
sonst die Hhe des Rovers ungenau und die Messungen fehlerhaft sind. Der Silberne Ring am Ubergang des
Roverstabs zum Empfédngergerét ist die Position, die gemessen wird (in der Regel 2 m Héhe).

-10 -
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7.4 Toughpad montieren

Als Abschluss der Montage wird das Toughpad auf die Toughpad-Halterung eingespannt.

1. Setzen Sie das Toughpad auf die unteren Leiste der Toughpad-Halterung
2. Drehen Sie den Bugel an der Oberseite der Toughpad-Halterung nach Unten Uber das Toug-
hpad und klemmen so das Toughpad fest.

3. Sbald Sie den Rover montiert haben, drehen Sie das Toughpad soweit am Roverstab, dass
Sie bequem das Toughpad bedienen kénnen und gleichzeitig das Anzeigedisplay des Emp-
fangers beobachten kénnen.

7.5 Empfanger einschalten

1. Schalten Sie nun den Empfanger ein.
2. Drlcken Sie am Empfangergerat den roten Schalter ca. 1 bis 2 Sekunden.
3. Das Gerat bootet. Dieser Vorgang kann etwa eine halbe Minute dauern.

8 Bluetooth-Verbindung zwischen Rover und Toughpad herstellen

Da nun der Rover aufgebaut ist, kdnnen Sie nun die Verbindung zwischen den beiden Geraten her-
stellen.

Hinweis: Wenn der Rover noch nie mit dem Toughpad verbunden war, miissen die Daten des Gerdts neu ein-
gegeben werden!

In drei Schritten wird nun der neue Rover im System integriert.

e Bluetooth-Verbindung herstellen
e Rover im MTS-GEO bekannt machen
e am aktuellen Standort (oder Baustelle) die Messgenauigkeit Gberprifen

In einem ersten Schritt wird die Bluetooth-Verbindung hergestellt

1. Starten Sie das Toughpad.

2. Wahlen Sie das Symbol ﬂ auf dem Desktop-Bildschirm rechts unten in der Tray-Leiste.
3. Wahlen Sie im Symboldialog das Bluetooth-Symbol

Esa@

@9 h %

P8 = E

[ 5

4, Wahlen Sie BLUETOOTH-NETZWERKGERATE ANZEIGEN
5. FUr Windows 8.x Benutzer gilt folgende Vorgehensweise

-11 -
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(1) Wahle PC und Gerate
(2) Bluetooth

(3) Warten, bis der Rover in der Liste angezeigt wird
(4) Der Rover meldet sich mit den letzten Zahlen seiner Seriennummer am Toughpad an

(5) Gerat markieren und KopPPELN wahlen
(6) Auf dem Toughpad die Kennung bestatigen

(7) Die Verbindung wird hergestellt

In einem zweiten Schritt wird der neue Rover im MTS-GEO bekannt gemacht.

1. Starten Sie im Toughpad den MTS-Pilot

2. Wabhlen Sie MTS-GEO. Der Konfigurationsdialog wird angezeigt.
3. Wahlen Sie den Reiter ROVER

4. Wahlen Sie den Befehl NEu

qMTS == thre al

e MTS-GEO

RoverSimulat
TESTROVER

Lisschen Detail Mew Import | Export

Offnen Sie die Auswahl unter COM PORT.

Hierzu wahlen Sie den Eintrag COM Port.

Stellen Sie ihren Empfanger ein.

8. Als NAME legen Sie den im COM Port angezeigten Wert fest.

No v

Hinweis: MTS legt in der Regel einen neuen Rover mit seiner Seriennummer an.

Name

APC 0
Verbindung  Serial

COM Port

COMS: 5P 020095
Baudrate

Korrekturdaten  Gber Emplanger (Basis)

Alle anderen Angaben werden automatisch vom System tbernommen

-12 -
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In der Zeile Korrekturdaten ist auch ersichtlich, woher der Rover seine Korrekturdaten bezieht (in unserem
Falle , Giber Empfanger (Basis)”

9. Zweimal mit OK bestatigen

Der Rover wird nun im Konfigurationsdialog unter dem Reiter ROVER angezeigt.
Im letzten Schritt werden die Systemdaten tiberpriift

10. Wahlen Sie im Konfigurationsdialog den Befehl KoNFIG.

In diesem Falle sollte der Rover den Vorgang mit einem Pieps-Ton quittieren

11. Dort wird angezeigt, dass das MTS-GEO bereits Daten Uber den Rover empfangt
e Losung: RTKFixed
e Korrekturdaten (sek): alle 1.5 Sekunden werden Daten empfangen
e Aktuelle Genauigkeit: 0,9 cm in der Horizontalen, 1,6 cm in der Hohe

JMI§ Konfiguration und Installation MTS-GEO
Emplang der daten -8 i Y
i v LB [Rrepied L] L}
Empfangereinstellungen ng i I B
¥ Komekturdatenalter (sek] 15 J e 5 - By
v GPS (PDOR) 12 W e i By o
W Satelliten b L] i

v Altuelle Genauigheit H: 0.009 V: 0.016) [ ]
Basisfunkfrequent Kanal 10 - Rx: 4335000 - Tx: 0.0000 L]
Satedliten:

WGP

W GLONASS

Signalstirke:

W stark
Ausreichend

W Schwach

12. Mit dem Pfeil zurtick gelangen wir wieder in das Konfigurationsfenster.

Nun kénnen wir den aktuellen Standort des Rovers und die Messgenaugkeit auf unserer
Baustelle tiberpriifen.

1. Wir befinden uns im Konfigurationsfenster.
2. Wahlen im Reiter BAUSTELLE die Baustelle aus, auf der wir uns befinden (hier: MTS-Hayin-
gen) und bestatigen mit Ok.

3. Wahlen dann im Reiter GEWERK das Gewerk aus, in dem wir Messungen mit dem Rover vor-
nehmen wollen (hier: Aussenglande) und bestatigen dann mit Ok.

ﬂm!g = Ihre aktuellen Einstellungen LA
Baustelie MTS-Hayingen
Gewerk Aussengelaende
@
Rover SP 020095 e
Stals Default

4. Bestatigen Sie die Einstellungen mit OK.

Das System startet automatisch mit der Prifung. Er holt die Daten vom Rover und berechnet
die augenblickliche Position.

In diesem Falle sollte der Rover den Vorgang mit einem Pieps-Ton quittieren

13-
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5.

6.

Um die erhaltenen Positionsdaten prifen zu kénnen mussen Sie nun die Genauigkeit an ei-
nem Festpunkt messen. Gehen Sie nun an einen bekannten Festpunkt und stellen dort den
Rover ins Wasser. Flihren Sie die erste Messung durch und prufen so, ob die Daten korrekt
empfangen werden.

PunktnummerRHZ

anderen Punkt wihlen

hesite nécht Spater

Andernfalls quittieren Sie diesen Dialog mit , heute nicht” und kehren in den Konfigurations-
dialog zuruck.

9 Wechsel von der Basis zum Korrekturdatendienst (Internet)

Auf jeder Baustelle ist es irgendwann notwendig, flir den Empfang der Daten zwischen der Basissta-
tion (Basis) und einem Korrekturdatendienst zu wechseln.

Hinweis: Das Toughpad muss mit einer SIM-Karte ausgerdistet sein. Siehe Kapitel Vorbereitungen.

9.1 Korrekturdatendienst im MTS-GEO einstellen

ok wWN=

Offnen Sie den MTS-Pilot

Starten Sie das Programm MTS-GEO

Wabhlen Sie den Reiter Rover

Wabhlen Sie das Symbol Detail

Wahlen Sie die Eingabe in der Zeile Korrekturdaten
Stellen Sie UBER TOUGHPAD ((KORREKTURDATENDIENST)

Name
APC
Verbindung  Serial
COM Port COMS: SP_020095
Baudrate 19200 bps

Korrekturdaten  Uber Empfanger (Basis)
iiber Empfanger (Basis)
liber Toughpad (Kerrekturdatendienst) |

7. Wabhlen Sie die Eingabe KORREKTURDATENDIENST EINRICHTEN.

Das System 6ffnet den Dialog Korrekturdaten-Parameter

Adresse

Port 2101
Benuizer Suchan
Passwort
Mountpaint
Verbindungstest

Sar Tast

Seriall COMS . SP_02000%

TCRIP 1802541 0
Abbruch

Flanvar

Korreksurcaten-Disnst oK

8. Geben Sie nun der Reihe nach die Zugangsdaten flir den Korrekturdatendienst in die Dialog-
maske ein. (Die Daten mussen Sie bereits von lhrem Provider erhalten haben).

a. Adresse: URL des Anbieters (hier: vrs.agcel.net)
b. Benutzer: Benutzername (hier: MTSName)
Cc. Passwort; *¥******

-14 -
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9. Mountpoint: Verwendetes Ubertragungsprotokoll (hier: AGCEL_RTCM )

10. Ubertragen Sie die Daten mit dem Befehl START TEST

11. Wenn die Daten korrekt eingegeben wurden und eine Verbindung zum Internet besteht
sollte der Dialog folgendermaBen aussehen:

12. Rover: gruner Balken

13. Korrekturdaten-Dienst: griiner Balken

s R, [

+ Komekiurdaten Fiasrate

Adresse frs.ageel.net

Part 2101

Benutzer MG Suchan
Passwon

Mountpoint IAGCEL_RTCM
Veitandungstest

oK

14. Verlassen Sie den Dialog mit OK.
15. Bestatigen Sie erneut mit OK.

Das System wechselt in den Konfigurationsdialog.
Nun gehen Sie erneut in die Konfiguration

16. Wahlen Sie den Befehl KOoNFIG

17. Kontrollieren Sie dort, ob die Daten Uber das Toughpad empfangen werden und dass die
Meldung FIXED angezeigt wird.

18. Wahlen Sie den Reiter EMPFANGERE INSTELLUNGEN

19. Wahlen Sie KORREKTURDATEN

20. Wahlen Sie TOUGHPAD

21. Bestatigen Sie die Auswahl mit EINSTELLUNGEN SPEICHERN

22. Gehen Sie zurlck in den Konfigurationsdialog mit dem PFEIL zurlick

Uberprifen Sie die Einstellungen

23. Wahlen Sie erneut KONFIG
24. In der Einstellung Empfang der Korrekturdaten: Toughpad

9.2 Funkkanal andern

Gelegentlich werden auf Baustellen auf unterschiedlichen Funkkanalen mit der Basis kommuniziert
und Daten Ubertragen.

Starten Sie den MTS-Pilot

Wahlen Sie MTS-GEO

Wahlen Sie im Konfigurationsdialog KONFIG

Wahlen Sie EMPFANGEREINSTELLUNGEN.

Andern Sie in der Auswahl unter Basisfunkfrequenz die Frequenz.

ukhWwN=

Sobald die Anzeige des Roverempfangers den Wert Fixed anzeigt, werden Daten auf dem eingestell-
ten Kanal empfangen.
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10 Rover ausschalten
Der Rover wird grundsatzlich Gber den roten Ausschaltknopf heruntergefahren. Dieser Vorgang be-
notigt ca. 1 Minute.

1. Drucken Sie die roten Schalter am Empfanger ca. 5 Sekunden lang.

Das System fahrt herunter.

Wichtig: Die Batterien diirfen erst nach dem Herunterfahren des Rovers herausgenommen werden. Sonst droht
Datenverlust.
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11 Problembehandlung

Ich empfange keine Korrekturdaten.

¢ Keine Internetverbindung.

Bin mit einem anderen Netzwerk verbunden

Bluetoothverbindung zum Rover ist nicht vorhanden.

In den Roverdetails vergessen, zwischen Basis und Korrekturdatendienst umzustellen
Empfangereinstellungen vergessen, zwischen Basis und Korrekturdatendienst umzustellen
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12 Anhang

Inhalt Roverempfanger (,smart antenna”) ProMark SP80, Art.Nr.: 101475, Grundausstattung

Komponente

Universeller Hartschalenkoffer mit
groBBer, weicher Tasche fur den
Feldeinsatz
(Tasche wird ersetzt durch einen
Schaumstoffeinsatz und separat
mitgeliefert)

Abbildung

Hersteller Nr.

802142-02

SP80-GNSS-Empfanger mit einge-
bautem UHF-Modul und Antenne

Li-lonen-Akku, 2,6Ah, 7,4V,
19,2Wh (Stlck 2)

92600-10 (ein
Stuck)

Li-lonen-Akku-Ladegerat mit zwei 61116-10
Schachten (ohne Netzteil & Zulei-

tung)

Netzteil 60W, 19V, 3,42A, 100-240V 78650-SPN
Wechselstrom

Netzkabelsatz flr Netzteil 78651-SPN
Bandmaf, 3,6m (12FufB) 93374

Stabverlangerung, 7cm, fir den
Einsatz

auf einem Stativ

88400-50-SPN

Universalkabel USB auf Mini-USB

67901-11

Basisstabverlangerung 25cm,
mit langlicher Offnung

95672

Tasche fUr Antennenstab

95860
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Komponente Abbildung Hersteller Nr.

Rover-Antennenstab, 1,75m, Fiber-
glas, zweiteilig, mit Spezialgewinde

Am Rover-Antennenstab angebaut:

Libelle ()

(gehoért zum Koffer)

Kompass ¢~“
Art.Nr.: 133248 ”

89937-10

Informationsblatt zur Software und
Dokumentation, Schnellstartanlei-
tung und Diebstahlsicherungsauf-
kleber

Halterung flr Panasonic
Toughpad FZ-G1

5846

Verbindung Halterung zum Rover-
Antennenstab

" S

4810.F
RAP - BC -201U

Stromversorgungs-Kit, Teile.-Nr.: 101604, SP80-Stromversorgung

\ Komponente \ Abbildung

Strom-/Datenkabel, 1,5m, DB9-
Buchse auf OS/7/polig/Stecker auf
SAE

\

\ Hersteller Nr.
59044-10-SPN

Adapterkabel, 0,15m, SAE auf DC- - 88769-SPN
Buchse (2,1mm) —
Adapterkabels R$232 auf USB 90938-SPN
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